


自动驾驶 融合雷达和3D视觉


精准避障

5000 ㎡/h

大面积清扫

实时状态追踪

续航6至8小时

持久耐用

操作简单、易上手

云洁130 户外无人驾驶清扫机器人 
——用科技解放人力，以智能定义高效，让户外清洁步入全自动化的未来之境

创新性四合一清洁系统:主刷清扫+强力吸尘 + 定向吹扫 + 喷雾降尘，适用于广场、园区等大型户外场景。



户外无人驾驶清扫机器人-云洁130                       
                             具备超强场景适配性，操作便捷安全。
搭载高效清洁系统、灵敏自主感知系

统，及智能易用操作系统。

。
专为各种户外环境设计，无论是广场、街道还是公园，都能高效完成清扫任务。




综合性能卓越，模块完备。集成自主充电、自动补水、垃圾箱自动升降倾倒与智能诊断决

策等功能，全自主作业，无需人工

杰出的清洁能力 360° 环境感知


可处理多种类型的垃圾 灵活避障

极致零贴边 远程建图和现场建图

喷雾降尘、震尘 快速建图演示

路径规划 便捷维护

断点续扫 智能管理

垃圾溢出警报与自动倾倒功能 APP &云平台
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云洁130-可轻松应对沙石、尘土、落叶、铝罐、果皮、水瓶、奶茶杯、塑袋、烟头、烟盒及纸屑

等多样垃圾。

主要特性卓越清洁力 · 轻松应对各类垃圾

全天候作业 24 小时作业

≥98% 高效清扫效率 
 5000m²/h
清洁效率

150L 超大垃圾箱 轻松应对热带气候
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极致零贴边
凭借精密感知与精准控制，设备能实现厘米级贴边清扫（最小间隙仅5cm），紧贴道路边缘，彻底清除边角污垢，让清洁更干净、更
安心。

喷雾降尘、震尘
防尘设计，有效控制两侧刷子及垃圾桶上方灰尘，防止二次污染，让清洁更环保、更安心。
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路径规划
通过智能算法在规划区域内高效完成清洁任务，确保覆盖全面、路线合理，避免重复或遗漏，提升整体清洁效率与效果。

断点续扫
在清洁过程中，如遇暂停，可灵活进行加水、充电或清空垃圾箱。系统会智能记录当前清洁进度，并在恢复后从中断处自动继续清扫，
无需重新开始，确保清洁无遗漏。
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360° 环境感知


通过多维度感知系统，设备可实现150米超视距识别、50米中距探测及1米近距精准感应。即使是10厘米的低矮障碍，也能被轻松
识别，带来更安全、更智能的清洁体验。

灵活避障
多模态感知融合和自学习进化技术可以实现毫秒级的响应控制（避障灵活），特别适用于涉及儿童、宠物或其他低机动性物体的场景。
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快速建图演示

远程建图和现场建图

在运行过程中，系统不断采集新的场景与数据，实现自动驾驶算法的自我训练、自我学习与自我进化。这一能力使自动驾驶功能能够快
速迁移并适应全新场景，技术水平处于行业领先。通过快速演示，仅需10分钟即可完成新场景的高效建图与部署。

支持远程与现场两种建图方式，操作简便直观，无需繁琐划线与定位步骤，让初次使用者也能轻松完成地图创建与任务规划。



快速建图与清洁规划，一键启动高效运行。


实时获取清洁报告，全面掌控清洁进度。


可自由预约清洁任务与返航时间，提前智能管理。


设备状态后台实时反馈，运行情况一目了然。


界面设计简洁友好，操作轻松便捷。


多用户隔离设计，独立运行更安全，全面保障数据
隐私与安全。


支持系统级集成，畅通数据流转，助力打造专属应
用。


支持远程 OTA 在线升级，让功能更新更简单、更
高效。


动态采集运行日志，及时预警潜在故障，保障设备
稳定可靠运行。


便捷维护，智能自检
内置自诊断与自检测系统，实时掌握设备状态，主动发现
潜在问题。模块化设计，拆装便捷，维护更高效，让清洁
始终如新。

智能平台管理-云平台

智能平台管理-APP



产品规格

显示屏

多线雷达

加水口

AI摄像头

监控摄像头

防撞条

车牌

边刷

前雷达

驱动轮

3D摄像头

规格 参数

尺寸 1800 (长) X 1300 (宽) X 1520 (高)(mm)

重量 约500kg

驱动方式 双轮差速

清扫效率 5760 ㎡/h

爬坡能力 10 °

续航时间 6-8 h（综合工况）

额定车速
 3.6 km/h

电池容量 48V/200 AH（磷酸铁锂）

垃圾自动倾倒 YES，可选配

自动回充 YES

预约/定时 YES



可覆盖多种路面工况场景

碎石路面

塑胶跑道

沥青路面

环氧地坪

鹅卵石道路

小方砖路面 大理石道路

水泥路面



可覆盖多种路面工况场景




