














07 多传感器融合定位导航、 感知避障系统

ntelligence.Ally 
Technelogy

室内外导航定位+曾能规划路径+自主避障防
撞

室内外一体化测绘级高精度 全地形适应 全天候能力

在典型使用场景下，重复定位精度可

达±1cm; 1~200Hz定位频率可配

置， 满足不同速度定位需求。

使用3D激光雷达的3D导航，具备Z

方向定位能力， 满足各类地形应用。

激光雷达、IMU、 相机、 超声波、

里程计多传感器集成，室内外通用一

体化导航定位和感知避障。

多传感器数据前融合算法， 可剔除受

影响传感器，智能适应小雨、 浓雾等

天气环境，满足全天候运行要求。










